
The conference will be held during October 22-24, 2021 at Guangdong Ocean University, Zhanjiang, China. ICMRA 2021 is sponsored
by Guangdong Ocean University and Beijing Institute of Control Robots and Intelligent Technology (BICRI).
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Co-Sponsored By

Patrons

Online Submission Channel: http://www.easychair.org/conferences/?conf=icmra2021

CONTACT US Conference Secretary: Allison Fung
Email: icmra_conf@163.com    Web: http://www.icmra.org/

ZHANJIANG, CHINA
OCTOBER 22-24, 2021

All full papers accepted by ICMRA 2021 will be published into ICMRA 2021 Conference Proceedings, which will be published and
submitted to IEEE Xplore. Those papers will be indexed by Ei Compendex, Scopus and other main academical databases.

Good News! ICMRA 2021 is listed in IEEE Official Conference Calendar.PUBLICATION

Topics are interested but not limited to:

Intelligent mechatronics, robotics, biomimetics, automation and control systems
Opto-electronic elements and materials, laser technology and laser processing
Elements, structures, mechanisms, and applications of micro and nano systems
Teleoperation, telerobotics, haptics, and teleoperated semi-autonomous systems
Sensor design, multi-sensor data fusion algorithms and wireless sensor networks
Biomedical and rehabilitation engineering, prosthetics and artificial organs
Control system modeling and simulation techniques and methodologies
AI, intelligent control, neuro-control, fuzzy control and their applications
Industrial automation, process control, manufacturing process and automation

CALL FOR PAPERS

Prof. Derong Liu (IEEE / IAPR / INNS / CAA Fellow)
University of Illinois at Chicago, USA / Guangdong
University of Technology, China

Prof. Junzhi Yu (IEEE Fellow)
Peking University, China

Prof. Yang Gao (FIET, FRAeS, SMIEEE, FHEA)
University of Surrey, UK

Assoc. Prof. Xinyu Liu (FASME, FCSME )
Percy Edward Hart Professor, University of Toronto, Canada

Prof. Xuewen Wang
University of Chinese Academy of Sciences, China

KEYNOTE SPEAKERS
Full Paper (Presentation & Publication)

Abstract (Presentation only)
Send your article via Easychair Submission System：
http://www.easychair.org/conferences/?conf=icmra2021
More information, please visit: http://www.icmra.org/sub.html

PAPER SUBMISSION

ICMRA 2018 | May 18-21, 2018 | Hefei University of Technology, China
ICMRA 2019 | Oct. 10-12, 2019 | Tianjin University, China
ICMRA 2020 | Oct. 16-18, 2020 | Shanghai University of Engineering
Science (Fully Virtual Conference)

HISTORY

Submission Deadline: September 5th, 2021 Notification Date: September 20th, 2021
Camera Ready: September 25th, 2021 Conference Dates: October 22th-24th, 2021

Registration Deadline: September 25th, 2021

IMPORTANT DATES



2021第四届机电、机器人与自动化国际会议(ICMRA 2021)将于2021年10月22-24日在中国-湛江-广东海洋大学举行。会议由广东

海洋大学和中科控机智能科技研究院联合主办.

2021年第四届
机电、机器人与自动化国际会议

ICMRA 2021

主板单位

赞助单位

在线投稿链接：http://www.easychair.org/conferences/?conf=icmra2021

CONTACT US 会议助理：冯老师
会议邮箱：icmra_conf@163.com    官⽹: http://www.icmra.org/

2021年10月22-24日

中国 · 湛江 · 广东海洋大学

经ICMRA 2021会议录用的全文将收录到 ICMRA 2021会议论文集中，由 IEEE 进行出版，并会后提交 Ei 核心 和 Scopus 检索。

Good News! ICMRA 2021 已进入IEEE 官方会议列表。论 文 集 出 版

会议征稿包括但不限于以下主题：

智能机械电子、机器人、仿生、自动化和控制系统

光电元件与材料、激光技术与激光加工

微纳系统的元素、结构、机理及应用

遥控、遥控机器人学、触觉学和遥控半自主系统

传感器设计，多传感器数据融合算法和无线传感器网络

生物医学和康复工程、假肢和人工器官

控制系统建模和仿真技术和方法

人工智能、智能控制、神经控制、模糊控制及其应用

工业自动化，过程控制，制造过程及自动化

征 稿 主 题

刘德荣教授(IEEE / IAPR / INNS / CAA Fellow)

伊利诺伊大学芝加哥分校，美国/广东工业大学，中国

喻俊志教授(IEEE Fellow)

清华大学，中国

Prof. Yang Gao (FIET, FRAeS, SMIEEE, FHEA)

萨里大学，英国

Assoc. Prof. Xinyu Liu (FASME, FCSME )

多伦多大学，加拿大

王文学教授（博导）

中国科学院沈阳自动化研究所, 中国

特 邀 嘉 宾

全文投稿 (报告&出版)

摘要投稿 (仅口头报告)

请将文章上传至在线投稿系统：

http://www.easychair.org/conferences/?conf=icmra2021

了解更多投稿信息，可访问：http://www.icmra.org/sub.html

投 稿 指 南

ICMRA 2018 | 2018年5月18-21日，合肥工业大学

ICMRA 2019 | 2019年10月10-12日，天津大学

ICMRA 2020 | 2020年10月16-18日，上海工程技术大学(在线会议)

会 议 历 史

投稿截止：2021年9月5日 审稿结果通知：2021年9月20日
最终版论文：2021年9月25日 会议日期：2021年10月22日-24日

注册截止：2021年9月25日

重 要 日 期
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